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B1-ROBOTY ROZBIORKOWE

CPV 451 11300-1 Roboty rozbiérkowe

1. CZESC OGOLNA

1.1. PRZEDMIOT ST:

Przedmiotem niniejszej Ogdlnej Specyfikacji sa podstawowe wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét budowlano -
montazowych zwigzanych z :

Przebudowa pomieszczenia po kuchni na trzy sale ¢wiczeniowe w budynku Uniwersytetu Muzycznego Fryderyka Chopina w

Warszawie zlokalizowanego przy ulicy Okdlnik 2, dz. nr ewidencyjny 94 w obrebie 50 407.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST :

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét rozbiérkowych
przy realizacji obiektu jak w punkcie 1.1. niniejszej ST.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST :

Roboty rozbidrkowe w pomieszczeniu kuchni na poziomie -1.

- rozbiorka posadzek i warstw posadzkowych

- rozbiérka oktadzin Sciennych

- demontaz stolarki

- demontaz elementéw instalacji sanitarnych i co

- wyburzenie istniejacych Scianek dziatowych oraz przebicie nowych otwordéw drzwiowych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE :
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sq zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w Ogolnej Specyfikacji.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT :

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacjg
umowy. Opis wg pkt. 5 ogoinej specyfikacji techniczne;j.

2. MATERIALY

Materiaty zgodnie z ogdlna specyfikacja nr 2 . Dla robdt wg niniejszej ST materiaty nie wystepuja.
Materiaty z rozbidrki do wywozu lub utylizacji.

3. SPRZET

Materiaty zgodnie z ogéina specyfikacja nr 3 . Do rozbiorek moze by¢ uzyty dowolny sprzet. Wykonawca zobowiazuje sie do
zapewnienia kompletnego zestawu narzedzi, niezbednych do prawidtowego i terminowego wykonania prac.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Wymagania dla transportu i skladowania materiatéw zgodnie z ogélna specyfikacje nr 4.

4.1. TRANSPORT

Wykonawca zobowigzuije sie do zapewnienia Srodkdw transportu niezbednych do prawidtowego i terminowego wykonywania prac.
Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i speinia¢ wymagania techniczne w zakresie
BHP oraz przepisow o ruchu drogowym. Przewozony tadunek nalezy zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

4.2. SKLADOWANIE

Sktadowanie materiatow rozbiorkowych , o ile nie s3 wywozone na biezaco z terenu budowy , powinno odbywac sie w $cisle
oznaczonych miejscach. Miejsca sktadowania winny by¢ oznakowane i zabezpieczone przed dostepem 0s6b z zewnatrz , tak aby nie
stanowily zagrozenia.
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5. WYKONANIE ROBOT

Zgodnie z opisem ogdlnej specyfikacji wykonania robot- dziat nr 5.

5.1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Teren prowadzenia rob6t rozbiérkowych nalezy, oznakowac i zabezpieczy¢ zgodnie z przepisami BHP przed dostepem osob
nieupowaznionych. Przy prowadzeniu robot rozbiérkowych nalezy bezwzglednie przestrzegac przepiséw bhp i p.poz.

Elementy pochodzace z rozbiérki nalezy na biezaco segregowaé, sktadowa¢ w wydzielonych i zabezpieczonych do tego celu przez
Wykonawce pojemnikach na odpady lub pryzmach, a nastepnie sukcesywnie wywozi¢. Gruz oraz inne odpady nieszkodliwe dla
$rodowiska uzyskane w wyniku rob6t rozbiérkowych nalezy zagospodarowac zgodnie z wytycznymi Inwestora.

Materiaty nie podlegajace przyjeciu na wysypisko odpaddw nalezy przekazac do zaktadu utylizacji.

Elementy i materiaty pochodzace z rozbiorki (odpady) powinny by¢ usuniete z terenu budowy w terminie i w sposob niekolidujacy z
wykonywaniem innych robét. Nie nalezy dopusci¢ do nadmiernego nagromadzenia si¢ materiatéw rozbidrkowych jak réwniez nie
mozna spowodowac zanieczyszczenia odpadami rozbidrkowymi otoczenia obiektu.

5.2. ROBOTY ROZBIORKOWE
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr
47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Kontrola jakosci robdt zgodnie z ogoing specyfikacjg dziat nr 6.

6.1. ZAPEWNIENIE JAKOSCI WYKONYWANYCH ROBOT

Kontrola jakosci wykonania robdt odbywa sie na biezaco po zakofczeniu kazdego etapu robét rozbiérkowych i demontazowych i
polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robét z wytycznymi zawartymi w niniejszej specyfikacji oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru. W interesie Wykonawcy jest prowadzenie biezacej kontroli wykonywanych robét — po ukoriczeniu kazdego etapu robét. Ma
to na celu prawidtowe wykonanie zleconych prac w ustalonym w umowie

terminie. Zaniedbanie tego obowigzku prowadzi¢ moze do nawarstwiania sig kolejnych btedow, co w konsekwencji skutkowa¢ bedzie
ztg jakoscig prac, konieczno$cig dokonania poprawek i ewentualno$cig zastosowania kar umownych przez zleceniodawce.

Kontrola jakosci wykonanych robét rozbiérkowych polega na:

- wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét rozbiorkowych,

-sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu rozbiorki, w tym prawidtowosci zabezpieczen obiektu oraz terenu do niego przylegajacego,
oraz zabezpieczen rozbieranych elementow obiektu budowlanego,

- prawidtowo$ci wykonanej segregacji odpadéw,

- wywozu gruzu i unieszkodliwienia odpadéw z miejsca budowy,

- sprawdzeniu zgodno$ci zakresu wykonanych robét z ST i ustaleniami z Zamawiajacym.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okres$lonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne
wystapienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wplywu na
cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong_jako$¢.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Obmiaréw robot dla poszczegdlnych rodzajow rob6t nalezy wykonaé¢ zgodnie z ogdlna specyfikacja techniczng dziat nr 7. Jednostkami
obmiarowymi sa;
Rozbiérki obiektdw inzynierskich — [m3] i [m2]

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét dla poszczegdlinych rodzajow robot wykonaé zgodnie z punktem 8 ogdinej specyfikacii technicznej.

Przy wykonywaniu robét objetych niniejsza specyfikacjg nalezy stosowac:

- odbiory rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, polegajace na koicowej ocenie ilosci i jakoci wykonanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji obiektu ulegaja zakryciu lub zanikaja;

- odbiory ostateczne polegajace na ocenie ilosci i jako$ci catosci wykonanych robét oraz ustalenia koricowego wynagrodzenia za ich
wykonanie.
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Przedmiotem odbioru koncowego moze by¢ tylko catkowicie zrealizowana umowa. Czynnosci odbiorowych dokonuje komisja
powotana przez Zamawiajgcego. Z przeprowadzonych czynnosci odbiorowych sporzadza sig protokoty. Protokét odbioru koricowego
podpisywany jest przez zamawiajacego dopiero po usunigciu przez wykonawce wad ewentualnie

stwierdzonych w trakcie odbioru robot.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora

Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

ODBIOR POGWARANCYJINY
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny stanu obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego zgodnie z
opisem w ogélnej OST pkt. 8.6. oraz zgodnie z zapisami w umowie.

[ 9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszej ST.
Warunki ptatnosci beda okreslone w umowie.
Cena obejmuje peten zakres prac rozbidrkowych.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumenty stanowiace podstawy prawne odbioru rob6t zgodnie z pkt. 10 ogdlnej specyfikacii technicznej

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002 r. w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikdw podczas pracy (Dz. U. Nr 191, poz. 1596 z pozniejszymi zmianami).
Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001r. (teks jednolity: Dz.U. z 2007, Nr 39, poz. 251 z pdzniejszymi zmianami).



