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451. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
451-1 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

W niniejszym rozdziale oméwiono ogdlne wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét budowlanych
zwigzanych z rozbiérkami dla potrzeb projektu z projektem remontu schodéw i podjazdu dla os6b
niepetnosprawnych przy wejsciu gtéwny do Uniwersytetu Muzycznego im. Fryderyka Chopina w Warszawie.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zaméwieri (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow

budowlanych, roboty ziemne

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia

45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawg do udzielenie zamowienia
| zawarcia umowy na wykonanie rob6t zawartych w pkt 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe
Okre$lenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg zgodne
z obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z rozbidrkami wg wytycznych
projektu wyburzen bedacego czescig dokumentacii projektowe;.

Celem zapewnienia po rozbudowie jednej formy dla catego obiektu przewiduje sie wyburzenie czesci konstrukci
zelbetowej i stalowej w postaci fragmentéw Scian zelbetowych, fragmentéw stropow z belkowaniem, $cian
dziatowych, stolarki, urzadzen oraz fasad zewnetrznych i wewnetrznych. Instalacje, znajdujace w strefie
wyburzen, wymagajq zabezpieczenia, przetozenia lub demontazu.

Zakres prac:
— Demontaz balustrad;

— Demontaz istniejacych instalacji elektrycznych;
— Skucie istniejacych oktadzin kamiennych;

1.5. OgéIne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacig projektowa,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
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2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiorkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wigcznie z ewentualnymi
rusztowaniami, podnosnikami i oswietleniem. Wykonawca powinien postugiwac sie sprzetem zapewniajgcym
spetnienie wymogdw jakoSciowych, ilosciowych i wymogdw bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu
rob6t sprzet nie moze powodowac uszkodzen pozostatych, nie rozbieranych elementéw.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na srodowisko i jakos¢ wykonywanych robot.

Przypomina sie 0 ograniczeniach w stosowaniu urzadzen o wysokim poziomie hatasu. Urzadzenia takie,
jak hydrauliczne mtoty do kruszenia, moga by¢ uzywane tylko przy spetnieniu okreslonych warunkow.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatéw z rozbiérek musi odbywac sie z zachowaniem wszelkich
srodkdw ostrozno$ci i bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy robotach rozbidrkowych.

Gruz bedzie wywozony w miare postepowania robot rozbiérkowych. Gruz bedzie tadowany do konteneréw
znajdujacych sie na terenie budowy lub na samochody ciezarowe dojezdzajace do obiektu i wywozony
na autoryzowane wysypiska. Wybdr srodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy powinny spetnia¢c wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw fadunku i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie
usuwat na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogéine

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robo6t podano w Specyfikacji Technicznej (ST) ,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz zgodnie z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami przepiséw i norm, ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzania i przedstawienia do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru
Projektu rozbidrek, okreslajacego sposob i kolejno$¢ wykonywania robét rozbiérkowych, zapewniajacy
prowadzenie rozbidrek zgodny z przepisami BHP.

W miejscu wykonywania robot rozbidrkowych oprocz Projektu rozbiorek i zarzadzenia lub pozwolenia na ich
prowadzenie powinien znajdowac si¢ Dziennik rozbidrek.

Zawiera on:

— oznaczenie nieruchomosci, kiedy i przez kogo zostato wydane pozwolenie na dokonanie rozbiorki,

— protokolarne stwierdzenie czy stropy i inne konstrukcyjne czesci obiektu, na ktorych w czasie trwania robot
bedg musieli stawac lub przebywac pracownicy posiadajg dostateczng wytrzymatos$c¢,

— opis srodkdw zabezpieczajgcych przeznaczonych do uzycia w czasie trwania robot,

— date zatozenia i usunigcia urzadzen pomocniczych przeznaczonych dla zapewnienia zdrowia i zycia ludzi
oraz wszelkie inne okolicznosci mogace mie¢ wptyw na bezpieczenstwo zycia lub zdrowia zatrudnionych.

Do prac rozbidrkowych mozna przystapi¢ dopiero po uprawomocnieniu sie uzyskanego pozwolenia na rozbidrke
w oparciu o zatwierdzony projekt rozbiérki.
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Na budowie powinna znajdowac sie w oznaczonym miejscu apteczka oraz numery telefonow alarmowych.
Roboty rozbidrkowe nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie w sposob okreslony
w zatwierdzonym Projekcie rozbidrek lub wskazan Inspektora nadzoru. Materiat uzyskany z rozbiérki zatadowac
na samochody samowyladowcze i odwiez¢ na miejsce sktadowania, przekazujac je do utylizacji
wyspecjalizowanym przedsigbiorstwom.

Teren po zakonczeniu robot rozbidrkowych powinien zosta¢ starannie uporzadkowany, a powstate wykopy
po zdemontowanych elementach zasypane gruntem piaszczystym i starannie zageszczone do stopnia
nie mniejszego od otaczajacego gruntu.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji rozbiorek,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
wszelkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenia, sygnaty, wszelkie
inne Srodki niezbedne do ochrony robot, wygody okolicznej spotecznosci oraz innych oséb.

Roboty rozbiorkowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktorym sie odbywajg nalezy ogrodzi¢
i 0znakowac tablicami ostrzegawczymi.

NajczeSciej wystepujace zagrozenia to:
— podraznienia bton sluzowych,
uszkodzenia glowy,

upadek z wysokosci,

uszkodzenia rak i ndg.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robét rozbiorkowych nalezy:

— przygotowac urzadzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzadéw, narzedzi i odpadow,

— zaplanowac¢ kolejno$¢ wykonywania poszczegdinych czynnosci,

— przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary, maski, ochronniki
stuchu, itp.,

— przed rozpoczeciem rozbiorki nalezy zapoznac sie z lokalizacjg mediow i w razie potrzeby odcig¢ ich doptyw,
w szczegoinosci doptyw pradu elektrycznego.

— zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu,

— zapoznac z programem rozbidrki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej wykonania

5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych, Generalny Wykonawca winien ustawi¢ niezbedne
zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy. Teren rozbiorki nalezy
ogrodzi¢ w sposéb uniemozliwiajgcym przedostanie sie 0sob nieupowaznionych w obreb prac rozbiérkowych
i 0znakowac tablicami ostrzegawczymi. Generalny Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo ddbr i 0séb.
Odpowiada tez za utrzymanie czystoSci oraz za pyly zanieczyszczajace Srodowisko.

Wszelkie inne postanowienia, ktore Wykonawca uzna za przydatne, bedg podejmowane w uzgodnieniu
ze stuzbami BHP, Architektem i Inwestorem.

5.4. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robét rozbiorkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych
(Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18.
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W trakcie wykonywania robot rozbidrkowych nie wolno:

recznie przemieszczac i przewozic ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy,
obstugiwac urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,

zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

prowadzi¢ robot rozbiorkowych, jezeli zachodzi mozliwos¢ obalenia czesci konstrukcji
obiektu przez wiatr,

prowadzi¢ robot rozbiorkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie
deszczu, opadéw $Sniegu oraz silnych wiatrow (przy predkosci przekraczajacej 10 m/s prace nalezy
bezwzglednie wstrzymac),

prowadzi¢ robot rozbidrkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywajg ludzie,
prowadzi¢ robot rozbiorkowych jednoczesnie na rdznych kondygnacjach obiektu,
dokonywac rozbidrki przez podkopywanie lub podcinanie konstrukcji od dotu.

gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych
czesciach obiektu,

wyrzucac gruzu przez okna na zewnatrz.

Roboty rozbiorkowe nalezy:

prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie lub mechanicznie,
stosujgc hydrauliczne nozyce i mtoty, zamontowane na koparkach lub spycharki, koparki i tadowarki, zaleznie
od warunkow miejscowych i zgodnie z projektem organizacji robét;

prowadzi¢ tak, aby stopniowo odcig¢ elementy nosne konstrukcii;

prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby usuwanie
jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia sie innego
fragmentu konstrukcji;

rozbiorke elementéw Zelbetowych nalezy wykonywac niewielkimi odcinkami, odbijajgac uprzednio warstwe
ochronng betonu i przecinajac prety zbrojenia;

elementy Zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocg narzedzi pneumatycznych, przecinajac zbrojenie palnikiem
acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali,

elementy konstrukciji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektéw urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢

przed uszkodzeniami,

przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowaC zsuwnice pochyte lub rynny zsypowe,
zabezpieczone przed spadaniem lub wypadaniem gruzu, w miare mozliwosci transportujgac go bezposrednio
do kontenerow, w ktorych gruz bedzie mogt by¢ wywieziony na miejsce utylizacii.

w czasie wykonywania robdt rozbiorkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie osoby i maszyny
powinny znajdowac ssie poza strefa niebezpieczna.

w czasie wykonywania robét rozbiérkowych sposobem przewracania, dtugos¢ umocowanych lin powinna
by¢ trzykrotnie wigksza od wysoko$ci obiektu, a ich umocowanie powinno by¢ niezawodne.

Przy wykonywaniu robét rozbidérkowych nalezy:

uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nieuszkodzonych, prawidtowo oprawionych,
utrzymywac w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzacych do rozbidrki,

konieczne jest stosowanie $rodkéw ochrony indywidualnej,

w razie niemozno$ci unikniecia w czasie trwania rob6t wiekszych ilosci pytu, pracownikéw nalezy zaopatrzy¢
w okulary ochronne a rozbierane konstrukcje zwilza¢ woda z wezy,
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— W czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w hetmach,

— robotnicy wykonujacy prace rozbidrkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni by¢ Zabezpieczeni pasami, przy
czym lina od pasa musi by¢ przymocowana do czesci trwatych budowli, nie rozbieranych w tym momencie.

— po zdemontowaniu konstrukciji stalowej poszczegéine elementy nalezy odpowiednio zabezpieczy¢, zgodnie
z zaleceniami Zamawiajacego.

5.5. Organizacja robét

Wykonanie rob6t powinno by¢ zgodne z zasadami okreslonymi w Dokumentacji projektowej, badz inne,
0 ile zatwierdzone zostanie przez Inspektora nadzoru. Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru
do akceptacji Projekt rozbiorek i harmonogram rob6t rozbidrkowych, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane roboty wyburzeniowe i rozbidrkowe.

Prace wykonywa¢ powinna wyspecjalizowana brygada montazowa. Kazdemu z pracownikow wchodzacych
w sktad grupy nalezy Sciste wyznaczy¢ czynnosci i podac kolejno$¢ ich wykonania.

Pracownicy ci powinni zna¢ przepisy BHP obowigzujace przy robotach rozbiérkowych i wyburzeniowych
| zasady stosowanej przy tych robotach sygnalizaciji.

Roboty powinny by¢ prowadzone pod statym nadzorem osoby do tego uprawnionej. Osoba ta powinna byc¢ stale
obecna na placu budowy.

Kierownik budowy przed rozpoczeciem robot rozbiérkowych, wyburzeniowych jest zobowigzany do zapoznania
cztonkéw brygady ze sposobem bezpiecznego prowadzenia prac oraz sprawdzi¢ znajomo$¢ przepisow
BHP poszczegdinych cztonkdéw brygady. Nalezy kazdorazowo omoéwiC rdwniez szczegotowo przyjetq
sygnalizacje. Z przeprowadzenia szkolenia nalezy sporzadzi¢ protokot z wyszczegdlnieniem przeszkolonych
0sob. Protokot muszg podpisac oprocz prowadzacego szkolenie rowniez przeszkolone osoby.

Kierownik budowy jest réwniez zobowigzany do sprawdzenia czy wszystkie zatrudnione osoby posiadajg
i uzywaja sprawny sprzet ochrony osobiste;.

5.6. Roboty rozbiérkowe

— roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych;

— po zakonczeniu prac rozbidrkowych wykopy zasypac, teren uprzatngé i usungé caty gruz;

— prace rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ pod statym nadzorem osoby posiadajacej odpowiednie uprawnienia
budowlane;

— pracownicy musza by¢ przeszkoleni w ramach BHP;

— rusztowania uzyte do prac rozbiorkowych muszg by¢ w dobrym stanie technicznym, a po ich montazu
zabezpieczone przed wywroceniem.

Kolejno$¢ technologiczna rozbidrki istniejacych budynkdw:

Rozbiorka poszczegdinych czesci obiektu powinna byé poprzedzona zabezpieczeniem terenu robédt
rozbiérkowych, w tym ustawieniem ogrodzenia strefy rozbidrki oraz tablic informacyjnych.

Rozbidrka przebiega¢ powinna w nastepujacym porzadku opisu technicznego oraz szczegdtowego projektu
rozbidrek. Rozbiorki musza by¢ prowadzone po nadzorem Inspektora nadzoru.

Nizej wymieniona kolejnos¢ prac ma takze zastosowanie w rozbiorce trybuny ziemnej w obejmujacych
ja elementach z uwzglednieniem obwigzujacych przepisow.

— zabezpieczenie terenu;

— odfgczenie mediow;

— demontaz urzadzen i elementéw funkcjonalnych;
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— ustawienie rusztowania;

— usunigcie zewnetrznych warstw wykonczeniowych elewacj;

— usuniecie sufitbw podwieszanych i wszelkich obudéw z g-k oraz innych materiatéw oktadzinowych;

— usuniecie warstw posadzkowych;

— wyburzanie elementéw Zelbetowych poprzez wycinanie matych fragmentow, ktére mogg swobodnie spadac
na rusztowanie;

— usunigcie urobku.

5.7. Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym,

0 problemach prowadzenia rob6t nalezy niezwtocznie zawiadomic przetozonego,

w razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowaé zrozumiatg

i dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowa,

— kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy pozostawic
w takim stanie, w jakim nastapit wypadek.

5.8. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

— po zakonczeniu robédt rozbidrkowych, Wykonawca winien oczyscic¢ catg strefe objetg robotami oraz tereny
okoliczne;

— GW winien oczy$ci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkéw, na ktorych osiadt pyt wytworzony
w trakcie robdt rozbidrkowych;

— GW odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na okolicznych terenach;

— 1z tego tytutu, Generalny Wykonawca ma obowigzek dokonaé natychmiastowej naprawy na witasny koszt
wszystkich szkdd znanych w momencie odbioru robdt.

5.9. Segregacja odpadéw i wywoz gruzu

W czasie prowadzenia prac rozbiérkowych uzyskane materiaty nalezy segregowac i oddziela¢ te, ktére mogg
by¢ wykorzystane jako surowce wtorne, jak elementy metalowe i szkto.

Otrzymane w zwigzku z rozbiérkg odpady nalezy w pierwszej kolejnosci poddac odzyskowi, a jezeli jest to
niemoZliwe z przyczyn technologicznych, ekologicznych lub ekonomicznych nalezy je unieszkodliwi¢ oraz
wywiez¢ na wskazane miejsce sktadowania odpaddw. Miejsce tymczasowego sktadowania bgdz usuwania
odpaddw na terenie rozbiorki powinno by¢ wygrodzone i oznakowane. Odpady nalezy usuwaé w sposob
ograniczajacy ich rozrzut oraz pylenie. Palenie drewna na miejscu rozbiorki, jako sposéb jego utylizacji, jest
niedopuszczalne.

Wywoz gruzu nalezy prowadzi¢ na biezaco w miare postepu robét rozbidrkowych. Gruz i odpady z terenu
rozbidrki nalezy wywozi¢ samochodami samowytadowczymi lub w kontenerach, jezeli byly one w nich
gromadzone w trakcie prac rozbiorkowych. Zatadowanie gruzu na samochdd zalecane jest przy uzyciu koparko-
tadowarki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zgodnie z wymogami ogdlnymi Specyfikacji Technicznej (ST) oraz wymaganiami Dokumentacji Projektowej
(PP).

Kontrola jakoSci rob6t podlega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonania rob6t rozbiérkowych.
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7. OBMIAR ROBOT
Obmiar rob6t okresla ilo§¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy. llos¢ robét oblicza sie wedtug
sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej specyfikacji
| projekcie wyburzen.

Jednostkami obmiaru robét rozbiérkowych sa:
— dla robot rozbidrkowych i wyburzeniowych - [m3] metr szescienny,
— dla wywozu gruzu i zZtomu z rozbiérki - [t] tona (waga ztomu) oraz [m3] metr szeScienny.

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Cena jednostkowa uzyskania 1 metra szeSciennego [m?] lub 1 tony [t] gruzu z robot rozbidrkowych obejmuie:
— dostarczenie narzedzi i sprzetu,

— przygotowanie stanowiska roboczego

— wykonanie robét rozbiérkowych,

— wywiezienie gruzu i jego utylizacje,

— uporzadkowanie miejsca wykonywania rob6t,

— likwidacje stanowiska roboczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogdlnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz. 844)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r).
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